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1. SRODKI BEZPIECZENSTWA

WSZELKIE PRACE ZWIAZANE Z MONTAZEM URZADZENIA NALEZY
WYKONAC W STANIE BEZNAPIECIOWYM PRZY ODLACZONYM
NAPIECIU SIECIOWYM ORAZ ODtACZONYCH ZACISKACH
AKUMULATORA !!!

1. INSTRUKCJA. Przed przystgpieniem do korzystania z urzadzenia nalezy doktadnie zapozna¢ sie
Z niniejszymi zaleceniami oraz instrukcjami obstugi.

2. OSTRZEZENIA. Nalezy bezwzglednie przestrzegaé¢ gtéwnych zalecen oraz ostrzezen zawartych
w instrukcji oraz umieszczonych na urzadzeniu.

3. PRZESTRZEGANIE INSTRUKCJI. Nalezy doktadnie przestrzega¢ instrukcji dotyczacych
funkcjonowania i korzystania ze sprzetu.

4. CZYSZCZENIE. Przed przystgpieniem do czyszczenia urzadzenia nalezy wytaczyé doptyw
zasilania. Nie uzywac srodkéw czyszczacych w ptynie lub aerozolu. Postugiwac sie jedynie wilgotng
szmatka.

5. MOCOWANIE. Nie nalezy stosowaC osprzetu montazowego i materiatbw mocujgcych nie
zalecanych przez producenta niniejszego urzadzenia.

6. TRANSPORT. Zaleca sie ostrozny transport i manewry podczas przewozenia tego urzadzenia
na woézku dla unikniecia wywrécenia, co moze spowodowac uszkodzenia.

7. WENTYLACJA. Ewentualne otwory, znajdujgce sie w urzadzeniu, zaprojektowano z my$lg
o wentylacji, zabezpieczeniu przed przegrzaniem i dla zapewnienia bezusterkowego dziatania sprzetu.
W zwigzku z tym otworéw tych nie wolno blokowaé oraz zakrywac. Urzadzenie nie moze byé
montowane w instalacjach zabudowanych, o ile nie zapewni sie w nich nalezytej wentylacji
lub nie przestrzega $cisle odnosnych instrukcji producentach.

8. ZASILANIE. Urzadzenie powinno by¢ zasilane wylgcznie ze zrédet wskazanych na jego tabliczce
znamionowej. Jesli nie ma pewnosci, co do planowanego zrodia, nalezy zasiegng¢ informac;ji
w zakfadzie energetycznym lub u lokalnego przedstawiciela producenta. W przypadku urzadzen
zasilanych z baterii, akumulatora lub innych zrodet, nalezy postepowac $cisle wedtug instrukcji.

9. ZABEZPIECZENIE UZIEMIENIEM LUB POLARYZACJA. Do zacisku zerowego kotowrotu nalezy
podtaczy¢ przewdd zerowy oznaczony kolorem zo6to - zielonym. Urzadzenie moze by¢ wyposazone
w specjalng wtyczke do polaryzacji linii zasilajgcej pradu zmiennego, (co poznajemy
po tym, Zze jedna z blaszek wtyczki jest wyraZznie szersza). Stanowi to $rodek bezpieczenstwa,
gdyz wtyczka pasuje do gniazda tylko w jednej pozycji. Jesli zatem nie udaje sie wiozy¢ wtyczki
do konca, nalezy jg odwrdci¢. Jezeli i to nie pomoze konieczna bedzie wymiana gniazdka
na wiadciwe. Urzgdzenie moze by¢ rowniez wyposazone we wtyczke dostosowang do gniazdka
z uziemieniem (wtyczka posiada charakterystyczny, trzeci wtyk). Jezeli wiec nie da sie wtozy¢ wtyczki
do nie dostosowanego gniazdka, nalezy wymieni¢ je na witasciwe. Nie wolno ignorowac tego srodka
zabezpieczajgcego.

10. ZABEZPIECZENIE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH. Przewody zasilajace winny byé
poprowadzone w taki sposéb, aby nie stgpano po nich lub nie narazono ich na uszkodzenie.
Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na miejsca newralgiczne, takie jak wyjscia z gniazdek, rozgatezniki
czy miejsca wyjs¢ z przewoddw z urzadzen.
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11. LINIE ZASILAJACE. System, ktory przeznaczony jest do pracy na wolnym powietrzu nie powinien
by¢ instalowany w poblizu napowietrznych linii przesytowych lub innych sieci energetyczno -
oswietleniowych, czy tez w miejscach, gdzie takie linie czy tez sieci moga powsta¢. Podczas instalacji
nalezy bezwzglednie unika¢ dotykania przewodéw, kabli lub obwoddéw pod napieciem.

12. PRZECIAZENIA. Nie wolno dopuszczaé do przecigzenia gniazdek sieciowych ani przewoddw
zasilajgcych, bowiem grozi to pozarem lub porazeniem pradem.

13. OBIEKTY OBCE | PLYNY. Nie wolno wprowadza¢ do urzgdzenia przez jego otwory zadnych
przedmiotéw. Mogg one zetkna¢ sie z punktami pod napieciem lub spowodowac krétkie spiecie,

a w nastepstwie pozar czy porazenie. Nie wolno dopusci¢, aby do urzadzenia przedostaly sie
jakiekolwiek ptyny.

14. OBSLUGA TECHNICZNA. Zabrania sie prob obstugi serwisowej urzadzenia we wiasnym
zakresie. Otwieranie lub zdejmowanie pokryw moze spowodowaé porazenie prgdem oraz narazenie
sie na inne niebezpieczenstwa. Obstuga winna by¢ prowadzona wytacznie przez wykwalifikowany

i uprawniony personel techniczny.

Nalezy pamietaé, ze uzytkownik winien postugiwac¢ sie wytacznie tymi sterownikami oraz regulatorami,
na ktorych obstuge pozwala mu instrukcja. Uzywanie innych regulatorow — lub niewtasciwe
korzystanie z nich — moze spowodowac uszkodzenia i skutkowal czasochtonnymi pracami
serwisowymi w celu przywrdcenia stanu poprzedniego.

15. CZESCI ZAMIENNE. Jesli zaistnieje potrzeba wymiany elementéw urzadzenia nalezy upewnié
sie, ze pracownik serwisu uzywa czesSci zamiennych dopuszczonych przez producenta lub
posiadajacych dokfadnie taka samg charakterystyke i parametry. Zastosowanie innych czesci moze
spowodowacé pozar, zwarcie lub porazenie pragdem oraz inne niebezpieczne skutki.

16. KONTROLA BEZPIECZENSTWA. Po zakonczeniu wszelkich prac serwisowych, napraw lub
konserwacji nalezy poprosi¢ technika o przeprowadzenie czynnosci kontrolnych dla upewnienia sie, ze
urzadzenie pracuje poprawnie i zgodnie z wymogami bezpieczenstwa.

17. UZIEMIENIE. Jesli do urzadzenia podigczone jest zewnetrzne okablowanie, nalezy przeprowadzi¢
zgodne z przepisami i normami uziemienie systemu, uwzgledniajace typ instalacji, rodzaj i parametry
samego uziemienia, sposéb wykonywania potaczen, itp.

18. WYLADOWANIA ATMOSFERYCZNE. W razie wystgpienia silnych wytadowan atmosferycznych
lub, jesli nie korzystamy z urzadzenia przez dtuzszy czas — mozna dla zwiekszenia bezpieczeristwa
odigczy¢ zasilanie. Zabezpieczy to urzadzenie przed skutkami wyladowan oraz niebezpiecznymi
przepieciami w sieci energetycznej. Nalezy pamieta¢ rowniez o roztgczeniu zaciskéw akumulatora
wewnatrz kotowrotu.
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1. WSTEP

Kotowrét (bramka obrotowa) przeznaczona jest do wspodlpracy z systemami kontroli
dostepu, zliczania przejs¢ oraz regulowania ruchu osobowego.

W potfaczeniu z czytnikami kontroli dostepu urzadzenie petni role fizycznej blokady
elektromagnetycznej w systemach kontroli dostepu. W przeciwienstwie do bramek
uchylnych, kotowroty umozliwiajg $cistg kontrole przejscia tzn. przejscie tylko jednej osoby
przy obrocie ramion.

2. OPIS URZADZENIA

Kotowrét ES-ROTESTIL-SLIM posiada elektroniczno — mechaniczne blokady przejsciowe
z napedem elektrycznym (wspomaganie obrotu). Podtgczenie czytnikéw systeméw kontroli
dostepu lub przycisku wyzwalajgcego do uktadu elektronicznego umozliwia zrealizowanie
petnej kontroli dostepu z wykorzystaniem kotowrotu. Podanie impulsu sterujgcego na
kontroler elektroniczny powoduje zwolnienie blokady w danym kierunku przejscia oraz
oczekuje na ruch pieszego. Po wykryciu przez czujnik ,poziomu zerowego” proby przejscia
nastepuje uruchomienie napedu a tym samym samoczynny obrét ramion o kat 120 stopni.
Po wykonaniu obrotu kotowrét oczekuje na kolejne sygnaly sterujgce.

Ramiona PANIC

Wersja kolowrotu z ramionami opadajacymi elektronicznie realizuje funkcje PANIC
opuszczajac ramie blokujagce w przypadku zagrozenia lub w przypadku zaniku napiecia.
W zaleznosci od konfiguracji elektrycznej ramiona mogg pozostaé w pozycji zablokowania
czerpigc energie z zasilacza awaryjnego. Podniesienie ramion powoduje ponowne
zakleszczenie mechanizmu oraz normalng prace urzadzenia. Zablokowanie ramion mozna
wykonaé wylgcznie podczas zasilania kotowrotu z sieci lub wykorzystujac awaryjne zrédto
zasilania.

3. ZASTOSOWANIE KOLOWROTU

Kotowroty znajdujg zastosowanie w:

- powszechnie rozumianych systemach kontroli dostepu,
- rejestracji czasu pracy,

- personalizacji przejscia,

- spowalniania oraz zliczania ruchu osobowego,

- ograniczenia dostepu do obiektéw chronionych,

4. PODSTAWOWE FUNKCJE KOLOWROTU

ES — ROTESTIL - SLIM wyposazony jest w:

- gtowice z trzema ramionami dt. 450 mm (standard)

- mechanizm blokujacy,

- mechanizm napedowy,

- uktad awaryjnego zasilania,

- uktad elektroniczny umozliwiajacy podtaczenie sygnatéw sterujacych,
- sygnalizatory kierunku przejscia,

- mechanizm z ramionami opadajacymi elektronicznie PANIC.

Kotowr6t realizuje przejscie wg kryteriow zaprogramowanych w kontrolerze sterujgcym
(zastosowanie standardowe). Po podaniu sygnatu sterujgcego na wejscie kontrolera
.wejscie wyzwalajgce” nastepuje rozblokowanie mechanizmu w danym kierunku przejscia
przy zachowaniu blokady w kierunku przeciwnym. W czasie do 20 sekund nalezy recznie
popchng¢ ramiona bramki w danym kierunku co powoduje zataczenie -elektrycznego
mechanizmu napedowego wspomagajgcego obrét ramion o kat 120 stopni. Peiny obrot
ramion powoduje skasowanie funkcji obrotu oraz przejscia w stan oczekiwania na kolejny
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impuls wyzwalajacy. Kontroler realizuje impulsy wyzwalajgce z zachowaniem Kkolejnosci
i jest aktywny do momentu wykonania pelnego obrotu ramion o kat 120 stopni.

Zabezpieczenie funkcji obrotu:

- gdy podczas obrotu ramiona zostang zablokowane, kontroler po 10 sekundach
zatrzymuje mechanizm napedowy na czas 10 sekund oraz rozpoczyna przejscie
w kierunku przeciwnym az do czasu uzyskania do punktu ,zerowego” ramion. Po
nieudanych 10 probach przejscia kontroler catkowicie wytgcza sterowanie kotowrotu
oraz na state zatgcza sygnalizacje akustyczng. Aby wznowi¢ dziatanie nalezy ramiona
recznie ustawi¢ w poziomie zerowym.

- w przypadku zaniku napiecia sieciowego kotowro6t zasilany jest z zasilacza awaryjnego
umieszczonego wewnatrz konstrukcji kotowrotu. Zasilanie awaryjne zapewnia prace do
10.000 przejsé.

- blokada kierunku wstecznego. Podczas obrotu ramion, kierunek wsteczny @ jest
zablokowany uniemozliwiajgc przejscie tylko w realizowanym kierunku.

- reczne (sitowe) przeciggniecie ramion w kierunku wstecznym powoduje zatgczenie
mechanizmu Slizgowego oraz wytaczenie mechanizmu napedowego po czasie 10
sekund. Nastepnie kontroler prébuje zrealizowaé przejscie w kierunku wstecznym do
momentu osadzenia osi ramion w pofozeniu ,zerowym”.

- podczas obrotu ramion, podanie impulsu wyzwalajgcego w kierunku przeciwnym nie jest
akceptowane przez kontroler az do momentu zrealizowania obrotu w danym kierunku.

Funkcje dodatkowe:

- sygnalizacja akustyczno — optyczna (buzzer piezoelektryczny)
- pozycja zerowa ramion — sygnalizacja wytgczona
- podanie impulsy wyzwalajgcego — sygnat przerywany 2Hz
- obrét ramion — sygnat ciagly
- zakohczenie obrotu —impuls 100ms

- sygnalizacja optyczna — matryca diod (32 diody 100mcd). Matryca diod sterowana jest ze
ztacza kontrolnego oznaczonego ,SYGNALIZACJA STOP, LEWO, PRAWO”

Sygnalizator umozliwia dowolng konfiguracje sygnalizacji stanu kotowrotu, tj.: zielonej strzafki
oraz czerwonego krzyza.

Tabela obrazujaca stany wyj$¢ kontrolera

stan kotowrotu | stop Impuls Impuls obrét w | obrét w | PANIC
wyzwalajacy wyzwalajacy lewo prawo
wyjscie kontrolera obrét wlewo | obrét w prawo
sygn. optyczna stop 1 0 0 0 0 1
sygn. optyczna lewo 0 1Hz 0 1 0 0
sygn. optyczna prawo 0 0 1Hz 0 1 0
sygn. akustyczna buzzer 0 2 Hz 2 Hz 1 1 0

1 — aktywna masa uktadu, 0 — aktywne +12V uktadu, 1Hz sygnat impulsowy o czestotliwosci 1 Hz
Sygnalizacja STOP moze by¢é wykorzystywana do sterowania licznikiem przejs¢, zboczem
narastajgcym lub zboczem opadajgcym w =zaleznosci od punktu wyjSciowego rozpoczecia
zliczania (zliczanie przejscia podczas rozpoczecia lub zakonczeniu przejscia).

Zigcza diagnostyczne wykorzystywane sa wytacznie w celach serwisowych oraz podczas
wstepnego testowania w czasie produkcji i nie sg dostepne dla uzytkownikow oraz instalatorow.
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Wszelkie préby podigczenia urzadzen zewnetrznych do ztgcz diagnostycznych powodujg utrate
gwarancji producenta.

5. INSTALACJA MECHANICZNA URZADZENIA

Urzadzenie wyposazone jest w zestaw tacznikow (2 szt.) oraz kotwy M8 (4 szt.) stuzace do
przymocowania konstrukcji do podtoza od wewnetrznej strony dwoch podstaw kotowrotu.
Elementy mocujace dociskajg do podioza z mozliwoscig kalibracji ustawienia. Na wyposazeniu
jest specjalny klucz dl 120cm umozliwiajgcy montaz - przykrecenie kotew do podtoza.

Korpus zabezpieczony jest pokrywg zamykang na kluczyk z bokéw obudowy. Otwarcie
pokrywy nastepuje poprzez zwolnienie oraz podniesienie do gory.

Ubudowd

Fod=stawad

ﬁk_@1D.DD O

<10, 00

element mocujacy

element mocujacy

Rys. 1 Sposéb mocowania obudowy do podtoza

Wildok obudowy = Qory

Rys. 2 Rozstaw podstaw kotowrotu oraz ich mocowanie
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6. PODLACZENIE ELEKTRYCZNE

Do poprawnej pracy kotowrotu wymagane jest wykonanie nastepujacych podtaczen:

1. Podtaczenie zasilania 24V. Zasilanie nalezy podiaczyé do zaciskdw oznaczonych 24V +,
24V- z uwzglednieniem zerowania urzadzenia przewodem zerowym. Zasilacz 220/24V na
wyposazeniu.

2. Podtaczenie sygnatdw, sterujacych pracag kotowrotu, do wejs¢ wyzwalajacych. Kontroler
sterowany jest zboczem narastajgcym i odnosi sie do wszystkich wej$¢ kontrolera. Kontroler
posiada cztery wejscia, dwa dla kierunku lewego oraz dwa dla kierunku prawego, ktére
mogq by¢ wykorzystywane réwnolegle z nastepujgcymi réznicami napieciowymi:

- wejscia transoptora sterowane napieciem 2,8 do 48V napiecia zmiennego lub statego

- wejscia przekaznikowe sterowane napieciem stalym 12V z zachowaniem odpowiedniej
polaryzacji. Wejscia zabezpieczone sg diodg zaporowg w kierunku wstecznym
redukujgca napiecia wsteczne z cewki przekaznika.

+

O Wyzwalamie Lewo L -

WyzZwalanle prawo P -
P o+
Sterowanie (ronsopt
L —
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Sterowanie przekazmilkkani
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Czytnik kodow kreskowych, pulpit
sterujacy, przycisk dzwonkowy, itp.

Jako zrédto zasilania mozna Tqlle zmsllanls |
wykorzystaé ztgcza akumulatora '
zasilania awaryjnego 12V S I v

K1 ey inlkon | proskonill cefinllon

1 Lown ke §
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R — amen, Kontroler systemowy kotowrotu
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Rys. 3 Przyktadowa aplikacja sterowania kotowrotem
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3. Podtaczenie sygnatu sterujgcego PANIC do uktadu w dolnej czesci kotowrotu do zaciskow
»IN PANIC”.

4. Podtaczenie zaciskow akumulatora zgodnie z opisem
- zacisk czarny — -,
- zacisk czerwony — ,+”

Podtaczenia akumulatora nalezy dokonaé po wykonaniu pkt. 1, 2

UWAGA: PRZED URUCHOMIENIEM KOLOWROTU NALEZY BEZWZGLEDNIE UMIESCIC
RAMIONA  BRAMKI W  POZYCJI ZEROWEJ. WSZELKIE PRACE  ZWIAZANE
Z PODLACZENIEM ELEKTRYCZNYM NALEZY WYKONAC W STANIE CALKOWICIE
BEZNAPIECIOWYM, BEZ OBECNOSCI NAPIECIA  ZASILANIA ORAZ  ZASILANIA
AKUMULATORA.

5. Zabezpieczenia przeciwzwarciowe, przecigzeniowe.

Kotowrét wyposazony jest we wiasny zasilacz buforowy oraz zasilacz stabilizujacy predkosé
obrotu ramion, zasilacze umieszczone sg pod lub nad mechanizmem napedowym urzgdzenia.
Zasilacze wyposazone sg W zabezpieczenia w postaci bezpiecznikow topikowych 8A kazdy.
Zasilacz (wiekszy radiator) umozliwia regulacje predkosci obrotow ramion, predko$¢ ustawiana
jest jednorazowo podczas produkcji i nie zaleca sie ingerowanie w regulacje predkosci obrotu
ramion.

Przepalenie bezpiecznika spowoduje: - brak obrotu wspomagania ramion
- wyladowanie akumulatora
- brak dziatania uktadu elektronicznego

Przyczyny przepalenia bezpiecznika: - zwarcie w instalacji elektrycznej

- trwate zablokowanie silnika napedowego
- uszkodzenie akumulatora

- uszkodzenie sitownikéw

7. URUCHOMIENIE

Po podtaczeniu wszystkich przewoddw nalezy ramiona ustawi¢ w pozycji zerowej oraz podniesc
do gory. Nastepnie podtaczajgc kolejno zaciski akumulatora oraz zasilanie 24V wprowadzajgc
tym samym kotowrét w stan czuwania. Symulacje kotowrotu mozna przeprowadzi¢ postugujac
sie przyciskami testowymi umieszczonymi na kontrolerze systemowym opisane jako ,wyzwalanie
LEWQO”, "wyzwalanie PRAWO” symulujgc stany napieciowe na wejsciach. Poprawne podtaczenie
np.: czytnikdw kart sygnalizowane jest zapaleniem sie diody LED (zielona) z opisem ,PRAWO”
lub LEWO” w momencie =zblizenia karty do glowicy czytnika po uprzednim jego
oprogramowaniu. Jako czujniki wykorzystywane sg potprzewodnikowe elementy zblizeniowe
czute na Swiatto stoneczne oraz Swiatto sztuczne. W zwigzku z powyzszym testowanie
zalecane jest przy zamknietej pokrywie kotowrotu. Ramiona nalezy ustawi¢c w pozycji
zablokowanej. Zablokowanie ramion mozna wykona¢ w przypadku gdy kotowrdt zasilany jest
z sieci oraz na wejscie ,IN PANIC” nie jest podawane napiecie 12V sterujgce opuszczaniem
ramion. Jezeli konfiguracja elektryczna uwzglednia zasilanie awaryjne w systemie PANIC
(ustalane w zamoéwieniu) w tym przypadku zwolnienie ramion PANIC wyzwalane jest wytacznie
sygnatem sterujacym ,IN PANIC”. Zanik napiecia sieciowego nie powoduje opadania ramion.

UWAGA: PRZED URUCHOMIENIEM KOLOWROTU NALEZY BEZWZGLEDNIE UMIESCIC
RAMIONA  BRAMKI W  POZYCJI ZEROWEJ. WSZELKIE PRACE ZWIAZANE
Z PODLACZENIEM ELEKTRYCZNYM NALEZY WYKONAC W STANIE CALKOWICIE
BEZNAPIECIOWYM, BEZ OBECNOSCI NAPIECIA  ZASILANIA ORAZ  ZASILANIA
AKUMULATORA.
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8. KONSERWACJA

Urzadzenie nie wymaga konserwacji, jednakze zaleca sie wykonanie przegladow w okresie po
300.000 w celu weryfikacji naprezen mechanicznych.

9. DANE TECHNICZNE

Materiat obudowy:

Kierunek przejscia:

Zasilanie:

Pobor mocy:

Awaryjne zrodto zasilania:
Sygnalizacja:

Kat obrotu ramion bramki:
Szerokos¢ bramki:

Wysokosé bramki:

Szerokos¢ boczna brameki:
Szerokos¢ boczna bramki wraz z ramionami:
Szerokos¢ (Swiatto) przejscia:
Wysokos$¢ ramion:

Srednica ramion
Wspomaganie obrotu ramion:
System PANIC manualny:
System PANIC elektroniczny:

Funkcja TEST:
Funkcja CLOSE TOUR:
Sygnalizacja optyczna:

Sygnalizacja akustyczna:

1100.00

stal nierdzewna
lub st3 malowana dowolnym kolorem

palety RAL
dwukierunkowa
24V
50w
do 10.000 przejs¢
matryce diod (dwukolorowe) 2 szt.
120 stopni
300 mm
1030 mm
1100 mm
750 mm
450 mm
780mm
50,8 stal nierdzewna polerowana
sterownik procesorowy
opcja - ramion tamane

opcja - sterowanie elektroniczne, ramiona
opadajg  natychmiast po podaniu impulsu
sterujgcego np.: z systemu P.POZ lub zaniku
napiecia.

automatyczne testowanie kotowrotu
automatyczne domykanie ramion

pozycja STOP, LEWO, PRAWO - aktywna
masa uktadu wzgledem 12V

BUZZER

00, 00

1030, 00

o0, 00

780,00
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