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1. SRODKI BEZPIECZENSTWA

WSZELKIE PRACE ZWIAZANE Z MONTAZEM URZADZENIA NALEZY
WYKONAC W STANIE BEZNAPIECIOWYM PRZY ODLACZONYM
NAPIECIU SIECIOWYM ORAZ ODtACZONYCH ZACISKACH
AKUMULATORA !!!

1. INSTRUKCJA. Przed przystgpieniem do korzystania z urzadzenia nalezy doktadnie zapozna¢ sie
Z niniejszymi wytycznymi oraz instrukcjami obstugi.

2. OSTRZEZENIA. Nalezy bezwzglednie przestrzegaé gtéwnych zalecen oraz ostrzezen zawartych
w instrukcji oraz umieszczonych na urzgdzeniu.

3. PRZESTRZEGANIE INSTRUKCJI. Nalezy doktadnie przestrzega¢ instrukcji dotyczacych
funkcjonowania i korzystania ze sprzetu.

4. CZYSZCZENIE. Przed przystgpieniem do czyszczenia urzadzenia nalezy wytaczyé doptyw
zasilania. Nie uzywac srodkow czyszczacych w ptynie lub aerozolu. Postugiwac sie jedynie wilgotng
szmatka.

5. MOCOWANIE. Nie nalezy stosowa¢ osprzetu montazowego i materiatbw mocujgcych nie
zalecanych przez producenta niniejszego urzadzenia.

6. TRANSPORT. Zaleca sie ostrozny transport i manewry podczas przewozenia bramki
na woézku dla unikniecia wywrécenia, co moze spowodowac uszkodzenia.

7. WENTYLACJA. Ewentualne otwory, znajdujgce sie w urzadzeniu, zaprojektowano z myslg
o wentylacji, zabezpieczeniu przed przegrzaniem i dla zapewnienia bezusterkowego dziatania sprzetu.
W zwigzku z tym otworéw tych nie wolno blokowaé oraz zakrywac. Urzadzenie nie moze byé
montowane w instalacjach zabudowanych, o ile nie zapewni sie w nich nalezytej wentylacji
lub nie przestrzega scisle odno$nych wskazéwek producentach.

8. ZASILANIE. Urzadzenie powinno by¢ zasilane wylgcznie ze zrédet wskazanych na jego tabliczce
znamionowej. Jesli nie ma pewnosci, co do planowanego zrodia, nalezy zasiegng¢ informac;ji
w zakfadzie energetycznym lub u lokalnego przedstawiciela producenta. W przypadku urzadzen
zasilanych z baterii, akumulatora lub innych zrodet, nalezy postepowac $cisle wedtug instrukcji.

9. ZABEZPIECZENIE UZIEMIENIEM LUB POLARYZACJA. Do zacisku zerowego kotowrotu nalezy
podtaczy¢ przewdd zerowy oznaczony kolorem zo6to - zielonym. Urzadzenie moze by¢ wyposazone
w specjalng wtyczke do polaryzacji linii zasilajgcej pradu zmiennego, (co poznajemy
po tym, Zze jedna z blaszek wtyczki jest znacznie szersza). Stanowi to srodek bezpieczenstwa,
gdyz wtyczka pasuje do gniazda tylko w jednej pozycji. Jesli zatem nie udaje sie wlozy¢ wtyczki
do konca, nalezy jg odwréci¢. Jezeli i to nie pomoze konieczna bedzie wymiana gniazdka
na wiasciwe. Urzadzenie moze by¢ rowniez wyposazone we wtyczke dostosowang do gniazdka
z uziemieniem (wtyczka posiada charakterystyczny, trzeci wtyk). Jezeli wiec nie da sie wtozy¢ wtyczki
do nie dostosowanego gniazdka, nalezy wymieni¢ je na wtasciwe. Nie wolno ignorowac tego srodka
zabezpieczajgcego.

10. ZABEZPIECZENIE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH. Przewody zasilajace powinny by¢
poprowadzone w taki sposob, aby nie stgpano po nich lub nie narazono ich na uszkodzenie.
Szczegdlng uwage nalezy zwrdci€ na miejsca newralgiczne, takie jak wyjscia z gniazdek, rozgatezniki
czy miejsca wyjs¢ z przewoddw z urzadzen.
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11. LINIE ZASILAJACE. System, ktéry przeznaczony jest do pracy na zewnatrz obiektu nie powinien
by¢ instalowany w poblizu napowietrznych linii przesytowych lub innych sieci energetyczno -
oswietleniowych, czy tez w miejscach, gdzie takie linie czy tez sieci moga powsta¢. Podczas instalacji
nalezy bezwzglednie unika¢ dotykania przewodéw, kabli lub obwoddéw pod napieciem.

12. PRZECIAZENIA. Nie wolno dopuszczaé do przecigzenia gniazdek sieciowych ani przewoddw
zasilajgcych, bowiem grozi to pozarem lub porazeniem pradem.

13. OBIEKTY OBCE | PLYNY. Nie wolno wprowadza¢ do kotowrotu przez jego otwory zadnych
przedmiotéw. Mogg one zetkna¢ sie z punktami pod napieciem lub spowodowac krétkie spiecie,

a w nastepstwie pozar czy porazenie. Nie wolno dopusci¢, aby do urzadzenia przedostaly sie
jakiekolwiek ciecze.

14. OBSLUGA TECHNICZNA. Zabrania sie prob obstugi serwisowej urzadzenia we wiasnym
zakresie. Otwieranie lub zdejmowanie pokrywy moze spowodowac porazenie prgdem oraz narazenie
sie na inne niebezpieczenstwa. Obstuga powinna by¢ prowadzona wytgcznie przez wykwalifikowany
i uprawniony personel techniczny.

Nalezy pamietaé, ze uzytkownik winien postugiwac¢ sie wytacznie tymi sterownikami oraz regulatorami,
na ktorych obstuge pozwala mu instrukcja. Uzywanie innych regulatorow — lub niewtasciwe
korzystanie z nich — moze spowodowac¢ awarie i skutkowaé czasochtonnymi pracami serwisowymi w
celu przywrdcenia stanu poprzedniego.

15. CZESCI ZAMIENNE. Jesli zaistnieje potrzeba wymiany elementéw urzadzenia nalezy upewnié
sie, ze pracownik serwisu uzywa czesSci zamiennych dopuszczonych przez producenta lub
posiadajacych dokfadnie taka samg charakterystyke i parametry. Zastosowanie innych czesci moze
spowodowacé pozar, zwarcie lub porazenie pragdem oraz inne niebezpieczne skutki.

16. KONTROLA BEZPIECZENSTWA. Po zakonczeniu wszelkich prac serwisowych, napraw lub
konserwacji nalezy poprosi¢ technika o przeprowadzenie czynnosci kontrolnych dla upewnienia sie, ze
urzadzenie pracuje poprawnie i zgodnie z wymogami bezpieczenstwa.

17. UZIEMIENIE. Jesli do urzadzenia podigczone jest zewnetrzne okablowanie, nalezy przeprowadzi¢
zgodne z przepisami i normami uziemienie systemu, uwzgledniajace typ instalacji, rodzaj i parametry
samego uziemienia, sposéb wykonywania potaczen, itp.

18. WYLADOWANIA ATMOSFERYCZNE. W razie wystgpienia silnych wytadowan atmosferycznych
lub, jesli nie korzystamy z urzadzenia przez dtuzszy czas — mozna dla zwiekszenia bezpieczeristwa
odigczy¢ zasilanie. Zabezpieczy to urzadzenie przed skutkami wyladowan oraz niebezpiecznymi
przepieciami w sieci energetycznej. Nalezy pamieta¢ rowniez o roztgczeniu zaciskéw akumulatora
wewnatrz kotowrotu.
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1. WSTEP
Kotowrét (bramka obrotowa) przeznaczona jest do wspodlpracy z systemami kontroli
dostepu, zliczania przejs¢ oraz regulowania ruchu osobowego.

W potfaczeniu z czytnikami kontroli dostepu urzadzenie petni role fizycznej blokady
elektromagnetycznej w systemach kontroli dostepu. W przeciwienstwie do bramek
uchylnych  kotowroty umozliwiajg $cista kontrole przejScia tzn. przejscie wylgcznie jednej
osoby przy obrocie ramion.

2. OPIS URZADZENIA

Kotowrét ES-DUOTRIPLEX posiada elektroniczno — mechaniczne blokady przejsciowe z
napedem elektrycznym (wspomaganie obrotu ramion bramki). Podtaczenie czytnikéw
systemow kontroli dostepu lub przycisku wyzwalajacego do uktadu elektronicznego
umozliwia zrealizowanie petnej kontroli dostepu z wykorzystaniem kotowrotu. Podanie
impulsu sterujgcego na kontroler elektroniczny powoduje zwolnienie blokady w danym
kierunku przejScia oraz oczekuje na ruch osoby przechodzacej. Po wykryciu przez czujnik
.poziomu zerowego” - préby przejscia, nastepuje uruchomienie napedu, a tym samym
samoczynny obrét ramion o kat 120 stopni. Po wykonaniu obrotu kotowrdt oczekuje na
kolejne sygnaty wyzwalajace.

3. ZASTOSOWANIE KOLOWROTU

Kotowroty znajdujg zastosowanie w:

- powszechnie rozumianych systemach kontroli dostepu,

- rejestracji czasu pracy osob zatrudnionych w przedsiebiorstwie,
- personalizacji przejscia,

- zwalnianiu oraz zliczaniu ruchu osobowego,

- ograniczeniu dostepu do obiektéw chronionych,

4. PODSTAWOWE FUNKCJE KOLOWROTU

ES — DUOTRIPLEX wyposazony jest w:

- dwie glowice, kazda z trzema ramionami dt. 450 mm (standard)

- mechanizm blokujacy,

- mechanizm napedowy,

- uktad awaryjnego zasilania bramki,

- uktad elektroniczny umozliwiajacy podtaczenie sygnatéw sterujacych,
- sygnalizatory kierunku przejscia.

Kotowrdt realizuje przejscie wg kryteriow zaprogramowanych w kontrolerze sterujgcym.
(zastosowanie standardowe) Po podaniu sygnatu sterujgcego na wejscie kontrolera ,wejscie
wyzwalajgce” nastepuje rozblokowanie mechanizmu w danym kierunku przejscia przy
zachowaniu blokady w kierunku przeciwnym. W czasie do 20 sekund nalezy recznie
popchng¢ ramiona bramki w danym kierunku co powoduje zataczenie -elektrycznego
mechanizmu napedowego wspomagajgcego obrét ramion o kat 120 stopni. Peiny obrot
ramion powoduje skasowanie funkcji obrotu oraz przejscia w stan oczekiwania na kolejny
impuls wyzwalajacy. Kontroler realizuje impulsy wyzwalajace z zachowaniem kolejnosci
i jest czynny do momentu wykonania petnego obrotu ramion o kat 120 stopni.

Zabezpieczenie funkcji obrotu:

- gdy podczas obrotu, ramiona =zostang zablokowane, kontroler po 10 sekundach
zatrzymuje mechanizm napedowy na czas 10 sekund oraz rozpoczyna przejscie
w kierunku przeciwnym az do czasu uzyskania punktu ,zerowego” ramion. Po
nieudanych 10 prébach przejscia kontroler catkowicie odtagcza sterowanie kotowrotu oraz
na state zatacza sygnalizacje dzwiekowa. Aby wznowi¢ dziatanie nalezy  recznie
ustawi¢ ramiona w poziomie zerowym.
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- w przypadku zaniku napiecia sieciowego kotowroét zasilany jest z zasilacza awaryjnego
umieszczonego wewnatrz konstrukcji kotowrotu. Zasilanie awaryjne zapewnia prace do
10.000 przejsc.

- blokada kierunku wstecznego. Podczas obrotu ramion, kierunek wsteczny jest
zablokowany uniemozliwiajac przejscie tylko w realizowanym kierunku.

- manualne (sitowe) przeciggniecie ramion w kierunku wstecznym powoduje zatgczenie
mechanizmu $lizgowego oraz wylgczenie mechanizmu napedowego po czasie 10
sekund. Nastepnie kontroler prébuje zrealizowaé przejScie w kierunku wstecznym do
momentu osadzenia osi ramion w potfozeniu ,zerowym”.

- podczas obrotu ramion bramki, podanie impulsu wyzwalajagcego w kierunku przeciwnym
nie jest akceptowane przez kontroler az do momentu zrealizowania obrotu w danym
kierunku.

Funkcje dodatkowe:

- sygnalizacja akustyczno — optyczna (buzzer piezoelektryczny)
- pozycja zerowa ramion — sygnalizacja wytaczona
- podanie impulsu wyzwalajacego — sygnat przerywany 2Hz
- obrét ramion — sygnat ciggty
- zakohczenie obrotu —impuls 100ms

- sygnalizacja optyczna — matryca diod (32 diody 100mcd). Matryca diod sterowana jest ze
zlagcza kontrolnego oznaczonego ,SYGNALIZACJA STOP, LEWO, PRAWO”

Sygnalizator umozliwia dowolng konfiguracje sygnalizacji stanu kotowrotu, tj.: zielonej strzafki
oraz czerwonedo krzyza.

Tabela obrazujaca stany wyjsé kontrolera

stan kotowrotu | stop Impuls Impuls obrét w lewo obrét w prawo

wyzwalajacy wyzwalajacy
wyjscie kontrolera obrot wlewo | obrét w prawo

sygn. optyczna stop 1 0 0 0 0
sygn. optyczna lewo 0 1Hz 0 1 0
sygn. optyczna prawo 0 0 1Hz 0 1
sygn. akustyczna buzzer 0 2Hz 2 Hz 1 1

1 — aktywna masa uktadu, 0 — aktywne +12V uktadu, 1Hz sygnat impulsowy o czestotliwosci 1 Hz

Sygnalizacja STOP moze by¢ wykorzystywana do sterowania miernikiem przejs¢, zboczem
narastajacy lub zboczem opadajgcym w zaleznosci od punktu wyjsciowego rozpoczecia
zliczania (zliczanie przejscia podczas rozpoczecia lub zakonczeniu przejscia).

Ztacza diagnostyczne wykorzystywane sg wytacznie w celach serwisowych oraz podczas
wstepnego testowania w czasie produkcji i nie sg dostepne dla uzytkownikow oraz instalatoréw.
Wszelkie proby podtaczenia urzadzen zewnetrznych do ztgcz diagnostycznych powoduje utrate
gwarancji producenta.

5. INSTALACJA MECHANICZNA URZADZENIA

Urzadzenie wyposazone jest w zestaw tgcznikéw (4 szt.) oraz kotwy M8 (8 szt.) stuzace do
mocowania konstrukcji do podioza od wewnetrznej strony korpusu kotowrotu. Instalacji nalezy
dokona¢ z uwzglednieniem bocznych $rub mocujgcy M8.
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Korpus zabezpieczony jest pokrywga zamykang na kluczyk z przodu obudowy. Otwarcie
pokrywy nastepuje poprzez zwolnienie zamka oraz zsuniecie pokrywy do tylu po uprzednim

podniesieniu o 5cm.
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6. PODLACZENIE ELEKTRYCZNE

Do nalezytej pracy kotowrotu wymagane jest wykonanie nastepujacych podtaczen:

1. Podtaczenie zasilania 24V. Zasilanie nalezy podiaczyé do zaciskdw oznaczonych 24V +,
24V- z uwzglednieniem zerowania urzadzenia przewodem zerowym. Zasilacz 220/24V na

wyposazeniu.

2. Podtaczenie sygnatébw sterujgcy pracg kotowrotu do wejs¢ wyzwalajgcych. Kontroler
sterowny jest zboczem narastajgcym i odnosi sie do wszystkich wej$¢ kontrolera. Kontroler
posiada cztery wejscia, dwa dla kierunku lewego oraz dwa dla kierunku prawego, ktére
moga by¢é wykorzystywane rownolegle z nastepujgcymi réznicami napieciowymi:

- wejscia transoptora sterowane napieciem 2,8 do 48V napiecia zmiennego lub statego
- wejscia przekaznikowe sterowane napieciem statym 12V z zachowaniem odpowiedniej

polaryzacji. Wejscia zabezpieczone

sq diodg zaporowg w kierunku wstecznym

redukujgca napiecia wsteczne z cewki przekaznika.
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Czytnik koddw kreskowych, pulpit
sterujacy, przycisk dzwonkowy, itp.
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Rys. 3 Przykladowa aplikacja sterowania kotowrotem

3. Podtaczenie zaciskdw akumulatora zgodnie z opisem
- zacisk czarmny - -,
- zacisk czerwony — ,+”

Podtaczenia akumulatora nalezy dokona¢ po wykonaniu pkt. 1, 2

UWAGA: PRZED URUCHOMIENIEM KOLOWROTU NALEZY BEZWZGLEDNIE UMIESCIC
RAMIONA  BRAMKI W  POZYCJI ZEROWEJ. WSZELKIE PRACE ZWIAZANE
Z PODLACZENIEM ELEKTRYCZNYM NALEZY WYKONAC W STANIE CALKOWICIE
BEZNAPIECIOWYM, BEZ OBECNOSCI NAPIECIA  ZASILANIA ORAZ  ZASILANIA
AKUMULATORA.

4. Zabezpieczenia przeciwzwarciowe, przecigzeniowe.

Kotowrét wyposazony jest we wilasny zasilacz buforowy jak rowiez zasilacz stabilizujacy
predkos¢ obrotu ramion, umieszczone sg one pod Ilub nad mechanizmem napedowym
urzadzenia. Zasilacze wyposazone sg w zabezpieczenia w postaci bezpiecznikow topikowych
8A kazdy. Zasilacz (wiekszy radiator) umozliwia regulacje predkosci obrotéw ramion, predkosc
ustawiana jest jednorazowo podczas produkcji i nie zaleca sie ingerowania w regulacje
predkosci obrotu ramion.

Przepalenie bezpiecznika spowoduje: - brak obrotu wspomagania ramion
- wyladowanie akumulatora
- brak dziatania uktadu elektronicznego

Przyczyny przepalenia bezpiecznika: - zwarcie w instalacji elektrycznej

- trwate zablokowanie silnika napedowego
- uszkodzenie akumulatora

- uszkodzenie sitownikow
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7. URUCHOMIENIE

Po podiaczeniu wszystkich przewoddéw nalezy ramiona ustawi¢ w pozycji zerowej. Nastepnie
podtaczajgc kolejno zaciski akumulatora oraz zasilanie 24V. wprowadza tym samym kotowrdt w
stan czuwania. Symulacje kotowrotu mozna przeprowadzi¢ postugujac sie przyciskami testowymi
umieszczonymi na kontrolerze systemowym opisane jako ,wyzwalanie LEWO”, "wyzwalanie
PRAWO” symulujgc stany napieciowe na wejsciach. Poprawne podtaczenie np.: czytnikow kart
sygnalizowane jest zapaleniem sie diody LED (zielona) z opisem ,PRAWO” lub ,LEWO” w
momencie zblizenia identyfikaora do gtowicy czytnika po uprzednim jego oprogramowaniu. Jako
czujniki wykorzystywane sg potprzewodnikowe elementy zblizeniowe czute na $wiatto stoneczne
oraz Swiatlo sztuczne. W zwigzku z powyzszym testowanie zalecane jest przy zamknietej
pokrywie kotowrotu.

UWAGA: PRZED URUCHOMIENIEM KOLOWROTU NALEZY BEZWZGLEDNIE UMIESCIC
RAMIONA  BRAMKI W  POZYCJI ZEROWEJ. WSZELKIE PRACE ZWIAZANE
Z PODLACZENIEM ELEKTRYCZNYM NALEZY WYKONAC W STANIE CALKOWICIE
BEZNAPIECIOWYM, BEZ OBECNOSCI NAPIECIA  ZASILANIA ORAZ  ZASILANIA
AKUMULATORA.

8. KONSERWACJA

Urzadzenie nie wymaga konserwacji, jednakze zaleca sie wykonanie przeglagdow w okresie po
300.000 w celu weryfikacji naprezen mechanicznych.

9. DANE TECHNICZNE

Materiat obudowy: stal nierdzewna
lub st3 malowana dowolnym kolorem palety RAL

Kierunek przejscia: dwukierunkowa

Zasilanie: 24V

Pobdr mocy: 50W

Awaryjne zrodto zasilania: do 10.000 przejsc

Sygnalizacja: matryce diod (dwukolorowe) 4 szt.

Kat obrotu ramion bramki: 120 stopni

Szerokos$¢ bramki: 600 mm

Wysokos¢é bramki: 1000 mm

Szerokos¢ boczna bramki: 390 mm

Szerokos$é boczna bramki wraz z ramionami: 1500 mm

Szerokos¢ (Swiatto) przejscia: 450 mm

Wysoko$¢ ramion: 825,75 mm

Wspomaganie obrotu ramion: sterownik procesorowy

System PANIC manualny: opcja - ramion tamane

System PANIC elektroniczny: opcja - sterowanie elektroniczne, ramiona
opadajg  natychmiast po podaniu impulsu
sterujgcego np.: z systemu P.POZ lub zaniku
napiecia.

Funkcja TEST: automatyczne testowanie kotowrotu

Funkcja CLOSE TOUR: automatyczne domykanie ramion

Sygnalizacja optyczna: pozycja STOP, LEWO, PRAWO - aktywna
masa uktadu wzgledem 12V

Sygnalizacja akustyczna: BUZZER
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